
انش
د

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان
ده 

ك
ق و

ي بر
دس

مهن
وتر

مپي
 كا

 /
وه 

گر
در

ق
ت 

ر
 /

س 
در

ي ج
ئور

ت
كتر

ي ال
نها

اشي
ع م

جام
كي

ري
 /

يي
لوا

ر ح
دكت

ي
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فهرست مطالب
انش

د

شششا ائه ا ز ا ا ل ف

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان ده :فصل با عناوين زير ارائه مي شودششاين درس در
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

مدل سازي و شبيه سازيمقدمه اي بر:فصل اول

د ل هاف ات ف ان ت

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق ت ترانسفورماتورها:فصل دوم

ر
 /

س 
در

ي ج
ئور

ت

وم نهاي:فصل اش هاان ديل ت و دان گ يك الكت

القاي:چهارمفصل كتر(IM)ماشينهاي
ي ال

نها
اشي

ع م
جام الكتريكي گردان و تبديل هامباني ماشينهاي:فصل سوم

(IM)ماشينهاي القايي :چهارمفصل

سنكرون:پنجمفصل ماشينهاي

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت

يماشينهاي سنكرون:پنجمفصل

DCماشينهاي:ششمفصل
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فهرست مطالب
انش

د
مدل سازي و شبيه سازيمقدمه اي بر  :فصل اول

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان

تعاريف

دل اع ان

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

انواع مدل

مدل سازي و شبيه سازي ديناميكي 

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

Simulinkو  Matlabمروري بر  

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
ي
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فهرست مطالب
انش

د
ترانسفورماتورها :فصل دوم

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان

ترانسفورماتور ايده آل 

تكفاز ات ف ان ت از )(ل

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

)دو سيم پيچه(مدل سازي ترانسفورماتور تكفاز 

پياده سازي مدل خطي ترانس تكفاز در سيمولينك و شبيه سازي

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

درنظر گرفتن پديده اشباع در شبيه سازي

ف

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

مدل سازي ترانسفورماتور سه فاز

پياده سازي مدل خطي ترانس سه فاز در سيمولينك و شبيه سازي

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

ترانس سه فاز درنظر گرفتن پديده اشباع در شبيه سازي

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
ي
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فهرست مطالب
انش

د
مباني ماشين هاي الكتريكي گردان و تبديل ها :فصل سوم

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان

شار و ولتاژ القايي
سيم پيچي توزيع شده

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

اندوكتانسهاي سيم بندي
ميدانهاي گردان

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

تبديلات در مهندسي برق
تبديلات كنكورديا، كلارك و پارك

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

انتقال توان و تبديلات
كتردر مرجع ساكنqd0تبديل

ي ال
نها

اشي
ع م

جام

نل ع ر
در مرجع گردان با سرعت سنكرون qd0تبديل 
در مرجع گردان با سرعت دلخواهqd0تبديل

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت

يل وب ر ب ر ع ير
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فهرست مطالب
انش

د
اه ماشين هاي القايي :فصل چهارم

شگ
ان

كاش
 /

شك
دان

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن ساختار و اصول عملكرد ماشين هاي القايي سه فاز

مدل ديناميكي ماشين القايي در قاب مرجع گردان روتور

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

روابط جريان و ولتاژ، روابط شار و اندوكتانس، رابطه گشتاور 

مدل ماشين القايي در قاب مرجع ساكن

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

مدل ماشين القايي در قاب مرجع گردان سنكرون
پياده سازي مدل ماشين القايي در سيمولينك و شبيه سازي

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

زي بي و ي و ي ر يي ين ل زي پي
وارد نمودن اشباع در مدل ماشين القايي

خطي سازي مدل ديناميكي ماشين القايي و مقادير ويژه ماشين

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت

ين ويژ ير و يي ين ي ي ي ل زي ي
كنترل ماشين هاي القايي
يكنترل اسكالر، كنترل برداري ر رل ر رل

ماشين هاي القايي تكفاز
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فهرست مطالب
انش

د
اه ماشين هاي سنكرون :پنجمفصل 

شگ
ان

كاش
 /

شك
دان

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

ساختار و اصول عملكرد ماشين هاي سنكرون
مدل ديناميكي ماشين سنكرون در قاب مرجع گردان سنكرون

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

روابط جريان و ولتاژ، روابط شار و اندوكتانس، رابطه گشتاور
مدل ماشين سنكرون در قاب مرجع ساكن

ت ل
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

پياده سازي مدل ماشين سنكرون در سيمولينك و شبيه سازي
پارامترهاي ماشين سنكرون در حالتهاي دائم، گذرا و زيرگذرا

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام خطي سازي مدل ديناميكي ماشين سنكرون

كنترل ماشين هاي سنكرون

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
ي
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فهرست مطالب
انش

د
اه DCماشين هاي  :ششمفصل 

شگ
ان

كاش
 /

شك
دان

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن DCساختار و اصول عملكرد ماشين هاي 

ماشين ديناميك DCمدل

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

DCمدل ديناميكي ماشين

در سيمولينك و شبيه سازي DCپياده سازي مدل ماشين 

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

DCكنترل ماشين 

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
ي

8
تئوري جامع ماشينهاي الكتريكيمعرفي درس 



فهرست مراجع
انش

د

1- Dynamic Simulations of Electric Machinery, by: Chee-Mun Ong, Prentice-Hall.

ان 
كاش

اه 
شگ

 /
شك

دان

2 Analysis of Electrical Machinery (and Dives Systems) by: P C Krause McGraw Hill

ده دكتر ابوالفضل واحدي –ترجمه دكتر سعيد افشارنيا مدلسازي و شبيه سازي ديناميكي ماشين هاي الكتريكي،  - 1
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

2- Analysis of Electrical Machinery (and Dives Systems), by: P.C. Krause, McGraw Hill

وترتوسط دكتر سقائيان دانشگاه صنعتي اصفهانترجمه شده 
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

3- General Theory of Electical Machines, by: Bimbahara, Khana publishers Delhi, 1983. ت
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

كي
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت
ي
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:نحوه ارزشيابي
انش

د
ان 

كاش
اه 

شگ
 /

شك
دان

نمره 6 :ميان ترمامتحان 

م پايانت تحان ه8:ا نم

ده 
ك

ق و
ي بر

دس
مهن

نمره8 :امتحان پايان ترم

نمره 1/5:تمرين

وتر
مپي

 كا
 /

وه 
گر

در
ق

نمره 4/5:پروژه شبيه سازي

ت 
ر

 /
س 

در
ي ج

ئور
ت

نمره2):نمره20اختياري و مازاد بر(ترجمهپروژه

كتر
ي ال

نها
اشي

ع م
جام

كي)(
ري

 /
يي

لوا
ر ح

دكت

) به بعد 2005از سال (براي انجام پروژه شبيه سازي، يك مقاله جديد مرتبط با موضوعات درس
پروژه بايد بصورت گزارش تايپ شده همراه با  . انتخاب نموده و پس از تائيد اينجانب انجام دهيد

ي .نتايج شبيه سازي ارائه گردد

 :halvaei@kashanu.ac.irEmailيا                                           5912412-0361: تلفن تماس
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